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－重要－ 
 
使用本离心机之前，请仔细阅读本说明手册以确保高

效安全运行。 
使用离心机时请将本说明手册作为重要参考。 
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一般说明 
 

CP-NX系列设计用于分离不同密度和颗粒大小的液体悬浮物。 

此系列是基于我们多年研发离心机的经验，追求用户便利性和可靠性的产品系列。此系列拥有许多

新特性，我们有信心可以满足您的要求。产品特性详述如下。 

 

1. 最大转速为100,000rpm（803,000 x g）。（CP100NX） 

2. 使用RLM转子时，转子的使用寿命由超速离心机的转子使用寿命管理（RLM）功能自动进行管理，

因此无需保存转子日志。可通过低速转动转子延长转子的使用寿命。 

3. 触摸屏为便于观看的彩色液晶屏。 

4. 彩色触感液晶显示屏和高对比度黑色背景的图形用户界面，可以轻松操作系统或通过触按显示屏

上的图标选择各种菜单和功能。 

5. 实时控制功能可以设置开始时间或结束时间，从而实现在希望的日期和时间运行机器。 

6. 可显示和设置离心力（RCFmax和RCFavg）（注1）。 

7. 可编制出上千种不超过30步的步进式操作，应用范围广泛。 

8. 各种报警指示可通知用户故障原因和必要的解决措施。可实现更加轻松快捷的故障排除。 

9. 通过离心机上方前端的信号灯，可对当前的离心状态一目了然。 

10. 节省空间的设计。安装面积仅需0.72m2（800X900mm）。顶板较低易于安装和取出转子。 

11. 产品为静音运行，因此非常适合个人使用。 

12. 样品可以轻松目视调节平衡。 

13. 使用无氟热电冷却系统，具有强大的冷却性能。 

14. 此外，门锁以及非平衡检测器、双重超速检测系统可使超速检测更为安全可靠。 

 

 

注1：RCF：相对离心力 
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 安全注意事项 
 

安全提示  
 

请仔细阅读下列安全指示并充分理解其内容。 

 
● 请按照说明手册操作设备。 
● 请务必遵照说明手册和设备的安全说明中的所有安全防范措施。如果忽视这些安全注意事

项，可能会造成人身伤害和/或设备损坏。 
● 如果该设备未按制造商指定的方式使用，设备所提供的保护可能受到损害。 
● 安全提示如下图所示。本手册中使用 “危险”、“警告” 和 “注意” 等信息词表示危险警告标志。  

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

“注” 表示不会直接关系到人身安全的注意事项。 

 
 
 

 

  请勿执行说明手册中未指定的任何操作。如果在您的设备上发现了任何问题，请联系日立工机

授权经销商/维修服务人员。  

虽然已充分考虑到说明手册中的安全预防措施和设备上的安全注意事项，但仍可能发生意外。

操作设备时，请遵照说明手册中的说明并保持小心谨慎。 

 
 
 
 

危险：表示会立即产生危险的情况，如果未严格遵照，可能会导致严重的人身伤害

甚至死亡。 

 

警告：表示具有潜在危险的情况，如果未严格遵照，可能会导致严重的人身伤害甚

至死亡。 

 

注意：表示具有潜在危险的情况，如果未严格遵照，可能会导致人身伤害或设备严

重损坏。 
 

使用信息词表示的危险警告标志是一种安全提示，用于强调重要的安全说明。 
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安全注意事项 
 

○  机械安全 

● 请勿在转子正在旋转时打开门盖。 
● 请勿试图用手减缓或停止正在旋转的转子。 
● 请勿在转子正在旋转时倾斜或移动设备。请勿在设备上放置任何物品或倚靠在设备上。 
● 请勿在转子正在旋转时试图强行打开门盖。 
● 如果转子在高速旋转时发生故障，离心机本身可能会移动。确保离心机四周留有30cm

区域以备移动所需，在操作过程中请勿进入该区域。也不要在离心机的顶部或周围区

域放置易燃、易爆危险物品。 
● 请勿从转子中取出RLM适配器或光纤适配器/转盘，或更换为其他转子用适配器/转盘。

适配器/转盘是检测转子超速的关键部件：如果适配器与附带的转子不匹配，则转子可

能会损坏，从而导致超速离心机损坏。 
● 日立超速离心机仅可使用日立工机制造的RLM转子。否则可能会导致离心机损坏。 
● 严禁自行对离心机进行维修、拆装以及其他改造，仅可由日立工机授权经销商/维修服务人员

执行操作。 
● 未经日立工机的许可，请勿使用其他制造商制造的转子。 
● 确认转子附带的耐化学腐蚀性能表，请勿使用任何不适用于转子（包括叶轮）的样品。

使用此类样品可能腐蚀转子（包括叶轮）。 
● 请勿超过所使用的转子或叶轮的允许最大额定转速。 
● 请勿使用已腐蚀、划伤或裂纹的转子、叶轮和配件。操作之前请检查转子、叶轮和配

件是否异常。 
● 使用水平转子时，操作之前请检查叶轮是否与转子销正确接合。错误的设置可能会导

致设备严重损坏。确保所有转子叶轮为相同类型。 
● 如果出现异常声音或振动，应立即停止操作并联系日立工机授权经销商 /维修服务

人员。 
 

● 使用转子之前，请务必仔细阅读转子说明手册。 

● 确认转子附带的耐化学腐蚀性能表，请勿使用任何不适用于离心管、管帽、离心瓶或

瓶盖等的样品。使用此类样品可能会腐蚀或劣化这些部件，并导致样品渗漏。 

● 使用离心管和离心瓶时不要超出其实际容量（请参阅说明手册）。 

● 请勿使用已超过预期使用寿命的离心管/离心瓶。否则可能会导致离心管/离心瓶、转子

和离心机损坏。  

离心管/离心瓶的使用寿命取决于多种因素，如样品的特性、使用转子的转速以及温度。  

使用离心管/离心瓶之前请务必检查其是否劣化和损坏（裂纹、变形等）。如果发现类似问题请勿

使用该离心管/离心瓶。 
● 轻轻将转子正确安装到驱动轴上。 

● 请勿使转子掉落或对驱动轴施力过猛，以免损坏驱动轴。 

警告： 

注意： 
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安全注意事项 
 

● 在转子室中将转子小心稳妥地安装到驱动轴（冠部）。务必将转子销放入驱动孔（冠

部孔）与冠部销分开。 

● 注意不要让离心机的门盖夹到您的手或手指。 
● 最大转子转速取决于所用的离心管或适配器。按照转子说明手册中的说明进行操作。 

● 离心管中的样品量需大致均衡，务必避免出现较大的样品量差值。  

● 每月清洁一次离心机的驱动轴（冠部）表面和转子的驱动孔（冠部孔）内部。 

● 如果搁架采取了必要的措施可防止发生地震时转子掉落，可将转子放于搁架上。 

● 请勿将任何溶液，例如水、洗涤剂或消毒剂直接倒入转子室。小心不要让样品渗漏。否则

可能会导致驱动单元和/或传感器的轴承腐蚀或劣化。 

● 使用转子日志管理带光纤适配器的转子的使用寿命。 

● 管理转子的使用寿命是非常重要的。每个转子的使用寿命是特定的，取决于使用频率

和总运行时间。请勿使用已超过使用寿命的转子。否则可能导致设备严重损坏。（按

照转子说明手册进行操作。） 

● 有关区带离心的详细信息，请参阅区带转子说明手册。 

● 请勿用尖锐物体如圆珠笔按压触摸屏。 

● 当离心机长期不用或移动设备时，请务必从转子室中取出转子。否则驱动轴（冠部）

可能会损坏。 

 

○  安装和维护时的安全注意事项 

● 为防止触电事故，维修离心机时请按照如下步骤操作。 

1) 如果离心机配备有三芯电源线，请务必关闭电源开关，并关闭离心机室的配电板。
等待至少三分钟，然后从离心机取下盖板。 

2) 如果离心机配备有带插头的电源线，请务必关闭电源开关，并从插座拔下电源插头。
等待至少三分钟，然后从离心机取下盖板。 

 
● 在操作期间发生电力故障时，因为转子室压力降低仅有较少的空气来停止转子，所以

正在运行的转子需要10小时以上才能完全停止运行。打开转子室门之前，务必留出足

够的时间。  

● 关于转子、离心管等的维护和维修，请参阅转子说明手册和转子、离心管、离心瓶和

盖帽的说明手册。  

● 安装后和试运行前，超速离心机需要由日立工机授权经销商/维修服务人员进行内

部检查。 

● 严禁自行对离心机进行维修、拆装以及其他改造，仅可由日立工机授权经销商/维修服

务人员执行操作。 

 
● 如果离心机长期暴露于紫外线下，盖板可能会变色或涂层可能脱落。使用后，用布盖

住离心机避免其暴露在外。 

警告： 

注意： 

危险： 

注意： 



  iv 

 

安全注意事项 
 

○  电气安全 

● 离心机必须正确接地以避免发生触电事故。 

 
● 请勿将装有液体的容器放入转子室或放在设备上面或附近。如果液体泄漏，液体可流

入设备损坏电气元件。 
● 如果长期不使用设备，关闭主断路器。 

 

○  安全防范火灾风险 

● 本离心机不是防爆型离心机。请勿使用易燃易爆的样品或易发生化学反应的物质。请

勿在本设备中分离此类物质，也不要在设备附近处理或储存此类物质。 

 

○  化学和生物安全 

● 使用有毒、放射性样品或致病性、感染性血液样品时需要采取必要的安全措施。如使

用此类样品，由此产生的后果自负。 

● 处理危害等级Ⅱ级的物质（世界卫生组织《实验室生物安全手册》中确认的物质）时，

请采取必要的安全措施，如果是更高等级的物质应提供更高一级的防护措施。 

● 如果离心机、转子或附件被有毒、放射性样品或致病性、感染性血液样品污染，务必

按照正确的实验室步骤和方法进行净化。 

● 如果离心机、转子或附件被样品污染，可能会损害人体健康（例如有毒、放射性样品

或致病性、感染性血液样品），在向日立工机授权经销商/维修服务人员发出维修请

求之前，您需要对离心机、转子或附件进行正确的消毒或净化。 

● 在将设备返回日立工机授权经销商/维修服务人员之前，您需要对离心机、转子或部

件进行正确消毒和/或净化。 

地震注意事项 

根据震级大小，地震可能会损坏离心机。如果您注意到异常，请立即停止使用离心机并要求日立工

机维修服务人员进行检查。 

 

警告： 

警告： 

注意： 

警告： 
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安全注意事项 

 

本手册中的预警标志 

以下信息为预警标志和本手册中提及的章节。 

 

1. 危险标志 

为防止触电事故，维修离心机时请按照如下步骤操作。 

1) 如果离心机配备有三芯电源线，请务必关闭电源开关，并关闭离心机室的配电板。等待至
少三分钟，然后从离心机取下盖板。 

2) 如果离心机配备有带插头的电源线，请务必关闭电源开关，并从插座拔下电源插头。等待
至少三分钟，然后从离心机取下盖板。（3-5、第4章、第5章和第6章） 

 

2. 警告标志 

日立超速离心机仅可使用日立工机制造的RLM转子。否则可能会导致离心机损坏。（2-2-4） 

 

请勿从转子中取出RLM适配器或光纤适配器/转盘，或更换为其他转子用适配器。适配器/转

盘是检测转子超速的关键部件：如果适配器/转盘与附带的转子不匹配，则转子可能会损坏，

从而导致超速离心机损坏。（2-2-4） 
 

1. 本离心机不是防爆型离心机。请勿使用易燃易爆的样品或易发生化学反应的物质。请勿在本

设备中分离此类物质，也不要在设备附近处理或储存此类物质。 

2. 使用有毒、放射性样品或致病性、感染性血液样品时需要采取必要的安全措施。如使用此类

样品，由此产生的后果自负。（3-1） 

请勿在转子正在旋转时倾斜或移动设备。请勿在设备上放置任何物品或倚靠在设备上。（3-2） 

如果转子在高速旋转时发生故障，离心机本身可能会移动。确保离心机四周留有30cm区域以备

移动所需，在操作过程中请勿进入该区域。也不要在离心机的顶部或周围区域放置易燃、易爆

危险物品。（3-2和第6章） 

 

1. 请勿在旋转时打开门盖。  

2. 请勿在旋转时触碰转子。（3-5） 

确保转子已滑行至完全停止。转子静止时，不会发出声音。因此要仔细倾听来自转子室的任何

声音。 

请勿在转子正在旋转时试图强行打开门盖。 

因为转子室压力降低仅有较少的空气来停止转子，所以正在运行的转子需要10小时以上才能完

全停止运行。打开转子室门之前，务必留出足够的时间。（3-5） 

 

请勿在旋转时触碰转子。（3-5） 
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安全注意事项 
 

1. 如果离心机、转子或附件被有毒、放射性样品或致病性、感染性血液样品污染，务必按照正

确的实验室步骤和方法进行净化。 

2. 如果离心机、转子或附件被样品污染，可能会损害人体健康（例如有毒、放射性样品或致病

性、感染性血液样品），在向日立工机授权经销商/维修服务人员发出维修请求之前，您需要

对离心机、转子或附件进行正确的消毒或净化。 

3. 在将设备返回日立工机授权经销商/维修服务人员之前，您需要对离心机、转子或部件进行正

确消毒和/或净化。（第4章和第5章） 

 

除日立工机授权经销商/维修服务人员外，严禁任何人对离心机进行表5-1中未列出的维修、改造

或拆卸操作。（5-1） 

 

改变电压前通过手动选择所需的内部变压器，关闭超速离心机的电源，然后从墙上的电源插座

拔下电源插头。未按此操作就改变电压可能发生触电事故。（第6章） 

超速离心机必须正确接地。（第6章） 

请勿用湿手触摸电源线，以避免触电。（第6章） 

从插座断开电源线时请勿手持电线拉拽。断开电源线时请按住插头。（第6章） 

 
 
 

3. 注意标志 

R28SA、RPS27-2、RPS27-3、RPS25、RPS25-2、 

RPS25-3转子等不适用于本离心机。 

如右图所示，每个转子 

都有销部（检测器用于检测超速）。 

请勿使用这些转子，否则转子旋转时  

销部可能会碰到转子室的底部， 

从而导致转子室损坏。 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

销部 

（检测器用于检测超速） 

RLM 适配器或光纤适配器  

 

经过多年的使用，不可避免会有一些腐蚀或应力腐蚀。从某种程度上说，此类损坏和
金属疲劳可能使转子易发故障。 

虽然转子可能保持在良好的状态，但仍然建议您更换转子（请参阅转子说明手册）。
（2-2-4） 
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安全注意事项 
 

请勿将RLM适配器靠近磁铁或划伤适配器：否则将擦去存储在适配器中的内存，并使转子无

法使用。为防止划伤适配器，请妥善保管带RLM适配器的转子，使用随转子附送的支架（用

于保护适配器的转子支架）。（2-2-4） 

 

请勿将装有液体的容器放入转子室或放在离心机上面或附近。如果液体泄漏，液体可流入设备

损坏电气和机械元件。（3-1） 

 

1. 请勿用尖锐物体如圆珠笔按压触摸屏。 

2. 如果出现异常声音或振动，应立即停止操作并联系日立工机授权经销商/维修服务人员。（3-2） 

 

如果您已在转子管理画面中选择了一个带光纤适配器的转子，请务必确认所选的转子（在转子
管理画面）和安装在离心机中的转子拥有相同的序列号。（转子序列号也显示在运行画面的转
子指示栏中。）如果所选的转子序列号与安装在离心机上的转子的序列号不同，则不能同时控
制两个转子的总运行时间和运行次数。（3-2-3） 
 

注意不要让离心机的门盖夹到您的手或手指。（3-2-5） 

 

区带离心操作包括在开门状态下的转子旋转操作。操作之前请务必阅读“区带转子说明手册”。

（3-4-3） 

 

正在旋转时，手动将盖帽安装到转子上。执行此操作时请小心，务必按照说明手册中的指示进

行操作。(3-4-3) 

 

手动从转子中取出盖帽，当转子正在旋转时安装密封组件。执行此操作时请小心，务必按照说

明手册中的指示进行操作。(3-4-3) 

 

使用“转子日志” 记录带光纤适配器的转子的使用寿命管理数据。（3-4-6（3）） 

 

RLM适配器有磁存储器，因此不应暴露于磁场或磁性材料中。 

将转子的RLM适配器暴露于磁性材料中将会删除存储数据并发出离开警告，以防止进一步使用

转子。 

为保护储存在RLM适配器中的存储数据，带RLM适配器的转子必须存放在随附的转子支架上（转

子支架用于保护适配器）。（3-4-6（3）） 

 

请勿执行本手册中未指定的任何操作。如果在您的离心机上发现了任何问题，请联系日立工机

授权经销商/维修服务人员。（3-5、第4章和第5章） 

如果长期不使用离心机，保持电源断路器断开。（3-5） 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



  viii 

安全注意事项 
 

使用本说明手册推荐之外的清洁或消毒方法可能会导致离心机腐蚀或劣化。请参阅转子附带的

耐化学腐蚀性能表或联系日立工机。（第4章） 

 

对于离心机和转子室的表面消毒，请使用蘸有70％酒精的软布擦拭。使用上述之外的方法可能

会导致离心机腐蚀或劣化。 请参阅转子附带的耐化学腐蚀性能表或联系日立工机。 

虽然我们推荐使用70％酒精进行消毒，但不提供无菌或消毒的明示或暗示保证。关于灭菌或消

毒，请向您的实验室安全专员咨询正确的使用方法。（第4章） 

 

请勿将任何溶液，例如水、洗涤剂和消毒剂直接倒入转子室。否则，驱动单元的轴承可能会腐

蚀或劣化。（4-1） 

 

每月清洁一次离心机的驱动轴（冠部）表面和转子的驱动孔（冠部孔）内部。如果驱动孔或驱

动轴被染色或粘附异物，转子可能会安装不当，并在运行过程中脱落。（4-2） 

 

如果您的超速离心机被连接到错误的电压，可能会导致设备损坏。将超速离心机插入电源时请

检查电压。（第6章） 

 

移动离心机时请务必从转子室中取出转子。 

安装后和试运行前，超速离心机需要由日立工机授权经销商/维修服务人员进行内部检查。 

（第6章） 

 
 



 

  
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

  AVERTISSEMENT 
Ne pas ouvrir le couvercle de la  
chambre à air durant la rotation.  
Si vous êtes confrontés à une panne 
de courant, veuillez vous référer aux 
instructions du manuel. 

S310564 

    
 
 

Risque de choc électrique. 
Débranchez le cordon 
d'alimentation avant 
l'entretien et attendre au 
moins trois minutes. 

AVERTISSEMENT 

 

        

 

S310566 
   

 
 

 

 ATTENTION 
Ce couvercle doit uniquement être 
retiré en cas de panne de courant et 
d'autres situations qui rendent la 
manipulation absolument 
nécessaire.Assurez-vous toujours que 
la source d'alimentation est coupée 
et suivez les instructions du manuel. 

S3105582 

  AVERTISSEMENT 
Ne jamais utiliser de matériau capable de produire 
des vapeurs inflammables ou explosives. 
Assurez-vous de prendre les précautions 
nécessaires avant de trier des matières 
radioactives, toxiques ou pathogènes. 

S310568 
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1. 规格 
 

型号 CP100NX CP90NX CP80NX 

最大转速 100,000 rpm 90,000 rpm 80,000 rpm 

最大RCF* 803,000 xg 
(P100AT2) 

700,000 xg 
(P90AT) 

615,000 xg 
(P80AT) 

速度控制精度 ±2rpm（1,000rpm～最大转速） 

加速/减速控制 10级可变加速控制、10级制动减速控制、滑行减速  

转子温度 

控制/显示精度 
±0.5℃（设定温度从0℃～40℃） 

设定速度 以100rpm为增量，1,000rpm～最大转速 

设定时间 
以1分钟为增量，1分钟～999小时59分钟， 

“持续”为连续运行 

真空系统 
油旋转真空泵和油扩散泵组合 

极限真空度：低于1.3 Pa（0.01 Torr）（转子开始旋转15分钟后达到此值。） 

噪声级 51dB (A声级) 
（距设备1m前测量） 

最大耗散热量 1 kW或以下 

冷却方法 热电冷却（CFC/HCFC/HFC-任选） 

屏幕显示和操作 彩色液晶触摸屏（65,000色） 

接口 USB X 2、LAN X1  

适用转子 带RLM适配器的转子和带光纤适配器的转子 

转子使用寿命管理 
自动管理（带RLM适配器的转子） 

（和带RLM适配器的转子一样，只要每次登记并正确选择转子，当带转盘

适配器的转子使用寿命接近结束时会发出通知。） 

*RCF是相对离心力（relative centrifugal force）的缩写。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

1. 规格 
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型号 CP100NX CP90NX CP80NX 

尺寸 

宽度：790 mm；深度：690 mm； 高度：880 mm  

带安全盖的安装深度：890 mm 

到离心机门把手的高度：925 mm 

重量 390 kg 

电源要求** 

电源要求 
单相50/60 Hz 
208、220 Vac+/-10 %、最大20 A（通常为8 A） 
230、240 Vac+/-10 %、最大16 A（通常为7 A） 

环境条件 

•操作适用环境温度：2℃～40℃ 

•性能保证适用环境温度：10℃～30℃ 

•室内使用  

•海拔高达2000m 

•温度在31℃内最大相对湿度为80%，温度为40℃时，相对湿度线性递 

减到50%；  

•污染度：2 

•过电压类别Ⅱ 

使用的**电压为购买离心机时指定的电压。 

 
 
 
 
 

CP100NX/90NX/80NX超速离心机符合CE标志的要求。CE标志是表明产品符合EC指令的国际符号。 

 

此类指令的相关标准如下： 

 

 产品安全（EN 61010-1和EN 61010-2-020） 
 

 电磁兼容性（EN 61326-1） 
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2-2-2 转子室 

转子室（真空室）的构造如图2-2-2所示。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
图2-2-2 转子室 

 

 

 
注：如果样品或水滴落入温度传感器或RLM传感器的窗口中，可能会导致不正确的检测结果。传感器出现水汽

时，请及时用干净的干布擦拭。小心不要划伤传感器表面。 

 

 
驱动轴（冠部） 

室门封 把手 

室门 

门锁系统 

温度传感器 
（测量转子温度） 
 

真空室 

转鼓（转子室） 

 

转子使用寿命管理（RLM）传感器用磁头（读取和

写入带RLM 适配器的转子的使用寿命信息） 
热电冷却元件 
（冷却转子） 

钢护环 

超速检测器 
（检测转子是否超过 
最大允许转速） 
 

 

速度传感器 

2-2-2 转子室 

※RLM：转子使用寿命管理 
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2-2-3 安全装置 

 
(1) 转子室的保护装置 

转子可能由于高速旋转而飞出（或从驱动轴脱落），围住转鼓的厚钢护环可确保操作人员的安全（图2-2-2）。 
 
(2) 不平衡检测器 

如果在操作过程中，由于严重失衡或设置不当导致转子振动过大，不平衡检测器会检测到此种情况，并

立即减慢转子的转速。 
但是，超速离心机设计为具有可视平衡的抗不平衡性能-配备了抗不平衡驱动器。（更多转子平衡的详细

信息，请参阅3-1-2 “准备转子/离心瓶”。） 
 
(3) 门锁系统 

转子旋转时出于安全考虑，室门会自动落锁。电源关闭时，室门保持闭锁状态。只有当转子处于静止状

态或对转子室进行通风时才可以打开和关闭室门。除非室门被关闭，否则除区带模式外转子不会开始旋

转。如要在停电时打开室门，请参阅3-5 “发生停电时的操作”。 
 

(4) 速度传感器和超速检测器 
输入错误时作为保护，超速离心机附带的自动系统会在转子的转速超过最大允许转速时停止转子。如果

设定的转速高于最大允许转速，超速离心机会在转速达到3000rpm之前检测到错误，然后将显示一条报

警信息，并减慢转子转速直到停止。 

 
(5) 测量转子转动惯量的转子监控系统 

转子的动能与转子的大小和重量相关的转动惯量和转速平方的乘积成正比。可作为安全装置使用，测量

使用中的转子的转动惯量，并当转子的转动能超过装置的承受能力时立即减速。结合双CPU超速防护系

统，保证了高度的安全性。 

 

 

2-2-3 安全装置  
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2-2-4 转子适配器/转盘 
转子用适配器有以下三种类型：RLM适配器、光纤适配器和转盘适配器。  

(1) RLM适配器 
此种类型的适配器有存储器用于管理转子的使用寿命。存储器中记录有转子类型（包括转子最大
允许转速的相关信息）、序列号、运行总次数和累计运行时间。带RLM适配器的转子被称为RLM
转子（自动管理的转子）（参见图2-2-3）。 

警告：日立超速离心机仅可使用日立工机制造的RLM转子。否则可能会导致离心机损坏。 
(2) 光纤适配器 

此种类型的适配器在其周围环绕着黑白相间的条纹。  
条纹数对应该转子的最大允许转速。带光纤适配器的转子被称为光纤适配器转子（参见图2-2-4）。 
 
 
 

 
 
 
 
 

                   

 

 

带光纤适配器的转子               带转盘适配器的转子 
 

图2-2-3 RLM转子                       图2-2-4 带光纤适配器或转盘适配器的转子 
 
带RLM适配器或光纤适配器的转子适用于本离心机。 
  

注意：R28SA、RPS27-2、RPS27-3、RPS25、RPS25-2、 
RPS25-3转子等不适用于本离心机。 
如右图所示，每个转子 
都有销部（检测器用于检测超速）。 
请勿使用这些转子，否则转子旋转时  
销部可能会碰到转子室的底部， 
从而导致转子室损坏。 

 
 

2-2-4 转子适配器/转盘

 

销部 
（检测器用于检测超速） 

RLM 适配器或光纤适配器  

经过多年的使用，不可避免会有一些腐蚀或应力腐蚀。从某种程度上说，此类损坏和金属
疲劳可能使转子易发故障。 
虽然转子可能保持在良好的状态，但仍然建议您更换转子（请参阅转子说明手册）。 

  

 
光纤适配器 RLM 适配器 转盘适配器 
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警告：请勿从转子中取出RLM适配器或光纤适配器/转盘，或更换为其他转子用适配器。适配器/转盘是

检测转子超速的关键部件：如果适配器/转盘与附带的转子不匹配，则转子可能会损坏，从而导
致超速离心机损坏。 

 
注意：请勿将RLM适配器靠近磁铁或划伤适配器：否则将擦去存储在适配器中的内存，并使转子无法

使用。为防止划伤适配器，请妥善保管带RLM适配器的转子，使用随转子附送的支架（用于保
护适配器的转子支架）（参见图2-2-5）。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

                              图2-2-5 转子支架     
 

转子 

RLM 适配器 

转子支架 

2-2-4 转子适配器/转盘 

请注意 CP-NX 系列超速离心机有两种版本：一种适用带光纤适配器的转子，另一种适用带转盘适配器的转
子。RLM 转子可用于这两种类型，但带光纤适配器的转子不能用在带转盘适配器的转子适用的超速离心机上，
反之亦然。运行带光纤适配器或转盘适配器的转子之前，请检查转子和超速离心机是否相匹配。 
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 设置加速和减速模式 

设置项目 加速 减速 

设置示例 9 7 

操
作
步
骤

 

1 

 

按此栏显示屏幕键盘。 

 

 

 

  

2 按要设置值的栏。数值显

示为蓝色。 

3 

 

按屏幕键盘输入数值。 

 

 
 
 

4 确认输入值。如要继续进

行其他设置，按要设置的

栏。完成后，按 [Enter]  

按钮。 

使用 [CE] 按钮取消不正

确的输入内容。 

设为9。 

 

设为7。 

 

设置范围 1到9、0 

1到9、0 

+ 

自由滑行（FREE） 

 

 

3-2-1 设置运行参数 

 

 

颜色：蓝色 

 

9 

 

 

7 

如要自由滑行， 
按 [FREE] 按钮。 

 

颜色：蓝色 

 

7 8 9 CE 

4 5 6 

1 2 3 

FRE

E 

0 Enter 

× 
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3-2-3 转子的选择 

本离心机在内部存储器中储存了每个转子的最大和平均半径。提供从设定转速自动计算并显示相
对离心力（RCF）和从RCF设置自动计算和显示转速的功能（相关信息，请参阅3-3-2 “RCF显示
和设置功能”）。 
正确选择的带光纤适配器的转子（请参阅 2-2-4 “转子适配器/转盘”）可以管理总运行时间和运行次

数。 

 
转子选择步骤 

步骤 触摸屏操作 画面显示和注意事项 

1 在运行画面按转子指示栏。 

 

 

 

在转子指示栏中显示转子类型
的名称时选择转子。如果您希
望使用其他类型的转子，按照
如下步骤选择不同的转子。 

 

2 检查是否显示所需的转子。 
如果显示，选择该转子并按

[OK] 按钮。 

 所选的转子栏变成蓝色时，按 [OK] 按钮返回运行画面。

 所选的转子类型出现在转子指示栏中。 

 如果您已经预先登记转子，可以在转子管理画面中选择该
转子。关于转子登记方法的详细信息，请参阅 3-4-6 (3) 
“转子管理”。 

 如果转子类型的名称出现在转子指示栏，可以使用 [取消]
按钮清除。 

 
 注意：如果您已在转子管理画面中选择了带光纤适配器的转

子，请务必检查所选的转子（在转子管理画面）和安
装在离心机中的转子是否拥有相同的序列号。（转子
序列号也显示在运行画面的转子指示栏中。） 
如果所选的转子序列号与安装在离心机上的转子

的序列号不同，则不能同时控制两个转子的总运行

时间和运行次数。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

3-2-3 转子的选择

● 显示转子管理
画面。 

注 

[取消] 按钮 
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步骤 触摸屏操作 画面显示和注意事项 

3 转子管理画面未显示所需的转

子时，按 [转子目录] 按钮。 

在转子目录画面，选择所需的

转子类型。 

 

4 画面上显示转子类型，按所需转

子的栏。确认按下的栏是否变为

蓝色，然后按 [确定] 按钮。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 如要确认转子的详细信息， 
按转子栏使其变为蓝色，然后

按 [详细] 按钮。 

出现一个视窗可以检查转子 
信息。 

如果这是选择的转子，按  
[确定] 按钮。 

如要选择不同的转子，按 [X]
按钮返回选择转子画面。 
 

 

 

 

 

 

 

 

● 显示选择转子 
画面。 

按下的栏从白色
变为蓝色。 

● 显示转子目录
画面。 

● 显示转子详细 
画面。 

3-2-3 转子的选择 
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步骤 触摸屏操作 画面显示和注意事项 

5 显示运行画面，并在转子 
指示栏中显示所选转子类型

的名称。 

 

(1) 在转子目录画面中仅通过选择转子，则无法对带转盘适配器的转子进行使用寿命管
理。必须预先将转子登记在设备中（请参阅3-4-6 (3) “转子管理”）。  

(2) 通过预先在设备中登记转子，转子会显示在选择转子画面中，可以简化操作。 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 
 
 

● 显示运行画面。 

3-2-3 转子的选择

注 

转子指示栏
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 3-3-2 RCF（相对离心力）显示和设置功能 
 

本离心机在内部存储器中储存了每个转子的最大和平均半径。离心机通过设定转速，自动计算并显示
RCFmax值（各转子的最大离心力）和RCFavg值（各转子的平均离心力）。同样，设定RCFmax值或
RCFavg值时，离心机将自动计算并显示转速。显示和设定RCF的方法说明如下。 
 

 (1) 离心机从设定转速计算 RCF 值，或从转速计算设定 RCF 值时，数值可能不一样，有
微小偏差。 

 (2) 在本离心机的适用转子中，部分转子有内外管腔。（请参阅转子附带的说明手册，以
及 CP-NX 系列适用转子信息（部件号 S998453）。）使用带内外管腔的转子时，设备
可计算外管腔的转速和 RCF 值。 

 

步骤 触摸屏操作 画面显示和注意事项 

1 在运行画面按转子指示栏。 

未设置所需的转子时，按转子指

示栏选择所需的转子。 

有关转子选择方法的详细信息，

请参阅3-2-3 “转子的选择”。 

 

 

 

 

 

 

 

 

2 按运行画面的功能选择区中的

[RCF] 按钮。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 未安装转子时 [RCF] 按钮不可用。（无法访问 RCF 显示 
画面。） 

 RCF 显示画面显示以下数据。 

 

 

 

   

● 功能选择区切换至
RCF 显示画面。 

转子指示栏 

[RCF] 按钮 

RCF 显示画面 

 注 

RCFavg 设定值 

3-3-2 RCF（相对离心力）显示和设置功能 

RCFmax 设定值 

当前 RCFavg 值 

当前 RCFmax 值 
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475,000×g RCF
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[Enter]  
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步骤 触摸屏操作 画面显示和注意事项 

6 

 

确认输入值，然后按 [Enter]  

按钮。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 从输入的 RCFmax 值和步骤 1 中设定的转子计算并显示
RCFavg 值（此处值为 355,000×g）。 

 从输入的 RCFmax 值和步骤 1 中设定的转子计算转速，并显
示在转速显示区。 

 设置 RCFavg 时，与 RCFmax 使用相同的步骤。 

7 

 

按[X]按钮返回运行画面。  

 

 

 

 

 

 

 

 RCF 显示画面显示设定 RCFmax/RCFavg 值。 

 在转速设定值显示栏设定并显示从 RCF 值计算出的值
（76,900rpm）。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

● 显示运行画面。 
 

● 确认输入值。 

转速显示区 

运行状况显示栏 

设定值显示栏 

3-3-2 RCF（相对离心力）显示和设置功能 

RCF 显示画面 
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 3-3-4 RTC（实时控制）操作 
 

本离心机内部有时钟功能，可以设置在开始时间和结束时间之间运行离心机。在设定时间区间内运行离

心机的功能称为实时控制（RTC）。 

使用以下示例说明RTC操作步骤。 

 

例：按照以下运行参数操作离心机，10 月 24 日安装转子，第二天早上 9:30 取出样品时 

 

(1) 转子：P100AT2 

(2) 转速：100,000 rpm 

(3) 分离时间：3 小时 

(4) 控制温度：4℃ 

(5) 加速模式 9 

(6) 减速模式 9 

 

 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

此例中，设置上述运行参数 (1) ～ (6) 后，将RTC操作开始时间设为10月25日6:30，然后启动离 

心机。 

  （注意将结束时间设为 9:30 代替开始时间（6:30）执行相同的操作。） 

 

 

 

 

3-3-4 RTC（实时控制）操作 

下午 4:30 
 

约 9:34 

转
速
（

rp
m
）

 

自动开始 停止 

上午 6:30 10 月 24 日 10 月 25 日 

3 小时 

[开始] 按钮 
  ON 

图 3-3-4 RTC 操作示例 

结束时间 
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步骤 触摸屏操作 画面显示和注意事项 

4 如要设置开始时间，按 [开始

时间] 按钮，如要设置停止时

间，按 [停止时间] 按钮。 

从屏幕键盘输入开始时间和 

停止时间。 

 

 

 

 

 

 

 

 按 [开始时间] 按钮将会在设置状态显示栏中显示 [开始 
时间]，按 [停止时间] 按钮将会在设置状态显示栏中显示 
[停止时间]。 

 按输入栏，各项目变为等待输入。 
使用 [<] 和 [>] 按钮切换项目（月、日、小时、分钟）。 

 [时间] 中输入 0 和 23 之间的数字（24 小时）。 

 输入当前时间之后的日期和时间。停止时间应将离心时间考
虑在内，离心开始时间应设为当前时间之后的时间。 

5 按 [Enter] 按钮。 

 
 
 
 
 

 

 

6 按 [开始] 按钮。 

 

 

 

 

 

 

 

   

 

 真空泵开始工作，启用温度控制。 

 RTC 显示画面中显示开始时间和停止时间，表示 RTC 操作
的待机状态。 

 离心机将在设定时间自动启动。 

设置状态显示 

● 显示确认操作的提
示信息。 

如未按 [开始] 按钮，RTC

将无法启动。 

按 [停止] 按钮可以取消

RTC 操作设置。 

3-3-4 RTC（实时控制）操作 

（上行） 
操作开始时间 
（下行） 
操作停止时间 

RTC 显示画面 
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3-4-3 区带操作步骤 

区带操作使用区带转子以密度梯度离心法高 

效处理大体积样品。区带操作包括以下三种 

区带模式。 

 

 

(1) 在开门状态下，转子低速（*区带转速）旋转以装

载样品。 

(2) 样品达到分离用设定转速（高速）。 

(3) 转子减速至区带转速，打开排气阀对转子室进行

通风，以打开门盖并取出样品。 
 

 

*区带转速：装载和卸载样品时使用的转子转速。通常，转速设为3,000rpm，但如要启用最佳转速

设置，可从2,000～3,000rpm之间以100rpm的增量设置转速。有关运行转速变更方法

的详细信息，请参阅3-4-6（7）。 

 

 注意：区带离心操作包括在开门状态下的转子旋转操作。操作之前请务必阅读 “区带转子说明手册”。 
 

 注  设置区带操作时，应使用区带指定的温度控制（未上漆转子用温度控制）。使用非区带转子会

导致温度指示发生微小偏差。如果打算使用P32CT连续流转头（一种黑漆转子）进行区带操作，

请联系日立工机经销商/维修服务人员。 

 

(1) 区带操作步骤 

步骤 触摸屏操作 画面显示和注意事项 

1 按照 “区带转子说明手册” 中

的指示，准备区带操作。  

2 按菜单画面的 [区带设置]  

按钮。 

 

 

 

3-4-3 区带操作步骤 

 

● 显示区带设置画面。 

转
速

 

图 3-4-3 区带操作模式 

*区带转速 

时间 

[真空] 按钮 

[正常] 按钮 

（区带停止按钮） 
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 启用调暗背光模式时按  打开图3-4-5（4c）

所示的画面，可以设置调暗背光模式的等待时间。可以

从1～180分钟范围内设置时间，以1分钟为增量。 

 在设定时间期间，如果不触按屏幕，则背光将设为最暗。 

 在调暗背光模式下触按屏幕，画面将会返回步骤（1）

中调节的正常亮度。 

 按 [仅停止时调暗] 将仅在转子不旋转时调暗背光，按

[运行中也调暗]即使在运行过程中也会在到达设定时间

后调暗背光。 
 
 
 

(5) 语言设置 
 

 
 
 
 
 
 

 
 
 

(6) 使用预定 

 
 
 
 

1) 离心机使用预定的登记方法 

步骤 触摸屏操作 设备操作和注意事项 

1 按 [使用预定] 按钮。 

 

 

 

2 按 [添加] 按钮。  

 

 

 

 

 

 

  使用 [<] 和 [>] 按钮在用户列表进行翻页。 

选择变换语言。该功能可对语言进行选择。 

。 

本离心机最多可以记录（登记）40 条使用预定。下面介绍如何记录（登记）使用预定。

请注意，此操作需要登记用户（有关详细信息，请参阅 3-4-6（1）用户管理）。 

● 自定义画面切换至 
使用预定画面。 

图 3-4-5 (4c) 背光调暗等待时间的设置画面 

3-4-5 自定义 

 

使用预定 

[添加] 按钮 

● 显示用户列表画面。 

用户栏 

按被选语言栏。所选栏会变蓝。 

按自定义选项卡或 [X]键保存设置。 

 

图 3-4-5（5）语言设置画面 
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3) 2 状态显示灯用显示模式的设置方法 

步骤 触摸屏操作 设备操作和注意事项 

1 按 [LED] 按钮。 

 

 

2 按想更改的运行状态的 [设置

模式] 按钮。 

 

 例：从 [稳定亮灯] 模式变为

逐渐熄灭模式  

 

3 在模式调节画面中按希想模式

的 [设置模式] 按钮。 

按 [设置] 按钮之前，确认所

选按钮周围显示白色框。 

 

 

 

 

 

 

  

 将[设置模式]按钮的外观更改为模式调节画面中选择的模式
（逐渐熄灭）。 

 [亮灯测试]按钮（  ）变为双重橙色框，测试状态显示灯（LED
指示灯）是否显示为选择的模式。 

4  按自定义选项卡、[X] 按钮、

运行画面选项卡或菜单选

项卡。 

 按自定义选项卡或 [X] 按钮返回自定义画面。 

 按运行画面选项卡或菜单选项卡返回各自画面。 

 

 

 

 

● 显示模式调节画面。 

● 显示 LED 指示灯设置 
画面。 

[选择模式] 按钮 

[设置] 按钮 

注 

[自动待机] 的显示模式选为[稳定亮灯]时，即使变为省电模式仍将继续亮灯（有关详细信息，请参阅 3-4-5 

(9) “设置省电模式”）。在省电模式下关闭 LED 指示灯时，在颜色调节画面中选择 [无]。 

3-4-5 自定义 

 

必须按 [设置] 按钮才能完

成设置。 

● 显示 LED 指示灯设
置画面。 

[设置模式] 按钮 

注 [设置模式] 画面 

[亮灯测试] 按钮 
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 3-4-6 管理员功能 
 
 
 
 
 

按菜单画面的 [管理员] 按钮，打开如图3-4-6所示的管理员画面。画面中提供的图标用于控制用户管理
和用户锁定等功能。 

 
 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

名称 图标 功能 

用户管理 

  

可以登记或删除用户。 

（有关详细信息，请参阅 3-4-6（1）） 

用户锁定 

 
可以限定用户数。 

（有关详细信息，请参阅 3-4-6（2）） 

转子管理 

 
可以控制总运行时间和运行次数。 

（有关详细信息，请参阅 3-4-6（3）） 

运行时间指示 

 
可以更改离心机运行时间指示。 

（有关详细信息，请参阅 3-4-6（4）） 

实际运行时间 

 
可以选择实际运行时间。 

（有关详细信息，请参阅 3-4-6（5）） 

3-4-6 管理员功能 

可以访问管理员功能。 

管理员画面图标的功能如下所述。 

图 3-4-6 管理员画面 

画面选项卡 
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(3) 转子管理 
 
 
 
 

转子使用寿命管理对于超速离心机的操作管理是必不可少的。每个转子的使用寿命是有限的，由运行

次数或总运行时间决定。 
请务必注意不要超过转子的指定使用寿命，因为这可能会导致严重事故。（有关详细信息，请参阅转子

说明手册。） 

CP-NX系列配备了自动收集运行次数和总运行时间的功能（以下简称为使用寿命管理数据），可以自动管理

使用寿命。使用带RLM适配器的转子可以在适配器中记录使用寿命管理数据，能够延长转子的使用寿命。 

带光纤适配器的转子的型号和序列号必须记录在设备的存储器中，且必须更新存储数据。如果转子也

用于其他离心机，则使用的离心机中无任何离心机有权访问完整的使用寿命管理数据。因此，当此类

转子用于多台设备时，需要手动更新使用寿命管理数据。 
1) 适用于CP-NX系列的转子 

 带RLM适配器的转子 带光纤适配器的转子 

型号 

  

转子使用寿命

的概述 

使用寿命管理通过同时在RLM
适配器和设备中自动记录使用

寿命管理数据进行管理。 

设备储存的每个转子的使用寿命管理数据登记在

存储器中。 
 

2) 带RLM适配器的转子的功能 
带RLM适配器的转子的底部有磁记忆功能。RLM适配器中存储了以下数据。 
 备注 
(1) 转子型号 

发货之前记录。 (2) 转子序列号 
(3) 总运行次数 

每次使用记录。 (4) 总运行时间 
使用寿命管理数据以每1000rpm更新。 

 注意：使用“转子日志”记录带光纤适配器的转子的使用寿命管理数据。 

 注意：RLM适配器有磁存储器，因此不应暴露于磁场或磁性材料中。将转子的RLM适配器暴露于磁

性材料中将会删除存储数据并发出离开警告，以防止进一步使用转子。 
为保护储存在RLM适配器中的存储数据，带RLM适配器的转子必须存放在随附的转子支架上

（转子支架用于保护适配器）。 

3-4-6 管理员功能 

如果是带光纤适配器的转子（请参阅 2-2-4 “转子适配器/转盘”），可以将转子及其序列号
登记在设备中，用于设置操作和控制总运行时间和运行次数。 
 

使用寿命管理数据 使用寿命管理数据 

光纤适配器 RLM 适配器 
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3) 转子使用寿命数据的管理方法 

  (1) 带RLM适配器的转子用于多台CP-NX离心机（自动管理使用寿命） 

案例 存储在RLM适配器的存储器中的数据 

1 

CP-NX No. 1 No.1中使用的总数据：A 
 

2 

CP-NX No. 2 No.2中使用的总数据：B 

在每台设备每次更新数据时重复这些

步骤。 

 
  (2) 带光纤适配器的传统转子用于CP-NX系列，无使用寿命管理功能 

案例 使用寿命管理方法 
1 用于多台CP-NX离心机时 

 
 
 

1) 如 4) “带光纤适配器的转子的登记方法” 中所述在设备中登
记转子及其序列号）。 

2) 在操作过程中，请参阅3-2-3“转子的选择”选择要使用的转子。
（操作结果被记录。） 

3) 在 “转子日志” 中输入操作数据。 

2 在多台离心机中使用无

使用寿命管理功能的传

统产品 

在 “转子日志” 中输入操作数据。 

3 再次用于CP-NX时 1) 添加传统产品的总运行次数和总运行时间，并如 4) “带光纤
适配器的转子的登记方法” 所述在CP-NX中输入结果。操作
结果已被更新，并记录在设备中。 

2) 在 “转子日志” 中记录数据。 
 

   注 
 带RLM适配器的转子记录了在适配器中进行使用寿命管理所需的所有数据，并且每次运行时更新数
据。启动转子的使用寿命自动管理则无需手动输入日志。 
转子的使用寿命接近结束时，画面中会显示提示信息。 

 带RLM适配器的转子用于多台CP-NX系列、CP-WX系列或CP-MX系列离心机时可自动管理使用
寿命。 

 带RLM适配器的转子可通过降低最大转速延长使用寿命。因为以低于最大转速的转速运行不算1次
运行，但可算十分之一或以上，例如算十分之五（0.5）。 

 转子到达基本使用寿命时，会自动更改最大允许转速，并在更改最大允许转速的同时在转子管理画
面（请参阅3-2-3 “转子的选择”）的[krpm]指示中出现星号（*）。（转子到达基本使用寿命时，应送
到工厂进行检查。） 

 （与带RLM适配器的转子一样，只要每次登记并正确选择转子，当带光纤适配器的转子使用寿命接
近结束时会发出通知。） 

 每次使用带光纤适配器的转子时，务必使记录在 “转子日志” 中。设备中存储的转子使用寿命管
理数据不属于保修范围。请注意，如未妥善维护 “转子日志” 可能会导致保修失效。 

数据 A 

数据 B

3-4-6 管理员功能

载入数据 A  
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4) 带光纤适配器的转子的登记步骤 
(1) 新的带光纤适配器的转子的登记步骤（带 RLM 适配器的转子不需要此步骤。）  

步骤 触摸屏操作 画面显示和注意事项 

1 按 [用户管理] 按钮。  

2 按 [添加转子] 按钮。  

3 在转子目录画面，选择所需的

转子类型。 
 

4 选择要登记的转子。确认该栏

是否变为蓝色，然后按 [确定]
按钮。 

选择一个转子，按 [详细] 按钮

打开转子详细画面，确认转子

规格。 

 

 

● 显示转子管理画面。 

● 显示转子目录画面。 

● 显示转子列表画面。

● 显示序列号（S/N）栏。

3-4-6 管理员功能 

[确定] 按钮 

[详细]按钮 

[添加转子] 按钮 
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步骤 触摸屏操作 画面显示和注意事项 

5 输入序列号（S/N），然后按  
[Enter] 按钮。 
 
输入四位数字的序列号，如果
序列号是 “43”，加入前缀 0，
输入 “0043”。 

 

 

 

 

 

 

 

 显示添加的转子及其序列号。 
 在添加的转子栏的右侧显示 “M”（手动），表示该转子为带
光纤适配器的转子。 
带 RLM 适配器的转子为自动登记，在该栏的右侧显示 “A” 
（自动）。 

 2) 已使用的带光纤适配器的转子的登记步骤 

以下示例说明如何登记已用于其他离心机的带光纤适配器的转子。 
登记时，必须登记截止目前的运行历史记录（总运行时间和运行次数）。 
在本离心机中登记并使用后，将转子用于其他离心机。再次在本离心机中使用转子之前，必须添加

在其它离心机运行的性能结果，以便对运行时间和运行次数进行精确管理。 

步骤 触摸屏操作 画面显示和注意事项 

1 按 [转子管理] 按钮，选择转
子进行登记并输入序列号。 

 

2 确认步骤 1 中登记的转子栏是
否变为蓝色，然后按 [菜单] 
按钮。如果步骤 1 中登记的转
子栏未变为蓝色，按步骤 1 中
登记的转子栏。确认步骤 1 中
登记的转子栏是否变为蓝色，
然后按 [菜单] 按钮。 

 

 

● 显示转子管理画面。 

● 添加的转子显示在转
子管理画面中。 

● 菜单框显示在转子管
理画面中。 

3-4-6 管理员功能

[菜单] 按钮 
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步骤 触摸屏操作 画面显示和注意事项 

3 按菜单框中的 [编辑运行] 
按钮。 

 

4 从“转子日志”中确认转子在其
他离心机中的总运行次数，将
其输入并按 [Enter] 按钮。 
如果使用数据已被输入，添加
其他离心机的使用数据。 

少于当前登记次数的值无法 
输入。 

 

5 再次选择要登记的转子，按 
[菜单] 按钮，然后按菜单框中
的[编辑时间]按钮。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

6 从 “转子日志” 中确认转子在
其他离心机中的总运行时间，
将其输入并按 [Enter] 按钮。 

如果使用数据已被输入，添加
其他离心机的使用数据。使用
[ :/.] 按钮输入小数。 
少于当前登记时间的值无法 
输入。 

 

 
 

7 按运行画面选项卡返回运行 
画面。 

 再次显示运行画面。 

● 显示总运行时间输入
画面。 

● 返回转子管理画面，输
入的运行次数会显示
在所选转子栏的总运
行次数指示中。 

● 显示运行次数栏。 

● 返回转子管理画面，
输入的时间会显示在
所选转子栏的总运行
时间指示中。 

3-4-6 管理员功能 

输入的总运行次数 

输入的总运行时间 
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  (3) 已登记转子的删除步骤 

步骤 触摸屏操作 画面显示和注意事项 

1 按转子管理按钮，选择要删除

的转子，然后按 [菜单] 按钮。 
 

2 按菜单框中的 [删除转子] 
按钮。 

 

3 在删除确认框中按 [是] 按钮。  

4 按运行画面选项卡返回运行 
画面。 

 再次显示运行画面。 

 
 
 

1) 安装转子时未选择未定义2或转子列表中的其他转子时，默认自动选择未定义1。记录了以相同

方式安装的所有转子的运行历史记录。 
2) 希望记录而不登记指定带转盘适配器的转子的运行历史记录时，选择未定义2转子。 
3) 无法删除未定义1转子和未定义2转子。 

 
 

● 从转子管理画面删除
选中的转子。 

● 菜单框显示在转子管
理画面中。 

[菜单] 按钮 

● 显示删除确认信息画面。

注 

3-4-6 管理员功能
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(8) LAN通信 

 
 
 
 
 
 

1) [连接] 按钮：开始 LAN 通信。离心机连接到 LAN 时，在菜

单选项卡右侧出现指示LAN连接状态的图标。 

 

 

 

 

 

 

 

 

· 由于 LAN线路故障数据无法被发送到“himac LogManager”，此时数据将会被暂时保存在离心机上。

当 LAN线路恢复时数据可以再次被自动发送出去。 

由于离心机内部存储量有限，可选择记录间隔来改变临时记录的时间。 

在此画面上选择［连接］时，将显示“LAN故障时的数据记录间隔”的时间。初始值为 30 秒。 

 

按数据记录间隔的时间栏会显示下图所示画面。 

可选择 30 秒、1 分、2 分、5 分、10 分的数据记录间隔。 

· 如不更改设置，请按跟当前设置时间一样的按钮。 

· 离心机的最长记录时间为此处设置记录间隔的约 500 倍。 

 

 

 

 

2) [中断] 按钮：停止 LAN 通信。 

 

按此选择 [连接] 或 [中断]。按管理员选项卡或 [X] 按钮保存设置之前，确认所选按钮周围显示红色框。 

 
 

1) 部分画面可能不显示 LAN 连接状态的图标。 

2)  LAN 端口位于设备右侧外部连接处（请参阅 2-1 “外视图”）。 

 

 

 

外部连接 

LAN 连接正确。 

LAN 连接不正确。在设备端检查 LAN
电缆连接，启动“himac LogManager”
并检查 LAN 网络操作。 

3-4-6 管理员功能 

连接和断开 LAN 通信。离心机连接到 LAN 时，可使用 “himac LogManager” 软件进行通

信并存储操作结果。 

如要连接到 LAN，将 LAN 电缆插入设备右侧外部连接上的 LAN 端口。 

图 3-4-6 (8) 设置 LAN 通信画面 

注 

Fig. 3-4-6-(9) 设置 LAN 通信 

LAN 端口 
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8. 附件清单   
S 

8. 附件清单 
以下为超速离心机提供的附件。 

项目名称 部件号 数量 项目图示 备注 

说明手册  S998487 1   

适用转子清单 S998453 1   

转子、离心管、离心瓶、

盖帽等的说明手册 
S203112K 1   

模拟CD组件 S310573A 1 
 

软件 
“himac ASSIST”  

说明手册CD组件 S310851B 1 
 

说明手册（11个语种） 

真空泵油 3058513 1  
提供1升 
NEO VAC 
容器（MR100） 

M4紧固螺钉  4   

内六角扳手 8046005 1   

真空润滑脂 483719 1   

转子垫 S310539 1   

 
选配件 

项目名称 部件号 数量 项目图示 备注 

漏斗 403585 1   

聚乙烯管 660583 1   

清洁棒 S301333 1   

门密封圈 465428 1   
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符合 WEEE 指令 
标志符合报废电子电气设备指令第 2002/96/EC 号（WEEE）指令。 
标志要求不要将设备作为未分类的城市废弃物处理，而是使用可用的回收和采集系统。 
有关返回、收集、回收或处理的详细信息，请联系日立工机授权经销商/维修服务人员。 
 

电子信息产品污染控制标志 
(中华人民共和国) 
标志和附页“名称及此离心机含有的有害/有毒物质的量”均符合中华人民共和国电子行业标准 

SJ/T11364-2006 要求。 

该标志表示此电子信息产品中含有的有毒或有害元素，在环保使用期限内可安全使用。标志中间

的数字表示该产品的环保使用期限。外圈表示该产品可回收。 

 



 

售后服务 
建议对离心机进行定期检查以确保安全高效运行。   
如果离心机不能正常工作，请勿尝试自行维修。请联络日立工机授权经销商/维修服务人员。   
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
                                               
 

 
 
 
 
 
 
 
 URL: http://www.hitachi-koki.com/ 

 

 
〒312-8502 日本茨城县常陆

那珂市武田 1060 
Tel:(81)29-276-7914（拨号） 
Fax:(81)29-276-7475 

 


